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Uleriigilise praktiliste té6de konkursi ,,Nutikad dpilastood 2023/2024 elektrooniline
vorm

1. Autori andmed

Nimi: Rihard Kitt, Jaagup Penu kooli nimetus Jaan Poska Glimnaasium

t66 kategooria: IV kooliaste

autori meiliaadress: rihard.kytt@gmail.com jaagupenu@gmail.com
juhendaja nimi: Vahur Lell juhendaja meiliaadress vahur.lell@jpg.tartu.ee

2. Nutika 6pilastd66 nimetus

Baasroboti ehitamine ja 6ppematerjali koostamine

3. Pildid, joonised, illustratsioonid vdi videod (esitatava t66 autori oma materjal)

4 Kasutatavad materjalid koos mé6étmetega, tdéévahendid ja masinad

- https://drive.google.com/drive/folders/1IPHYEh5WkqSmkV6qeDDoRkdBCqYfEfhjF?usp=drive link

-https://drive.google.com/drive/folders/1bUggXeZW|jC6TIn3wOKy-ZEoflLrémgZB?usp=drive link

-https://drive.google.com/drive/folders/113wgOQTpl1liYWMmV0908DcLr7v3fyRuk?usp=drive link




5.Soovituslik téokaik/disainiprotsess

- Planeerimine

- Teooria kirjutamine

- Modelleerimine

- 3D-printimine

- Jooniste tegemine

- Oppematerjalide loomine

- Kogu tegevuse valtel kirjutasime uurimistood

6. Probleemsed kisimused, llesanded ja loovuse arendamine

- Ulesanne oli luua odav baasrobot koos dppematerjalidega.
- Kuidas teha vdimalikult odav robot ja arusaadavad dppematerjalid?

7. Léimingunaited teiste ainete/ainevaldkondadega (AN), 6ppekava labivate teemadega (LT) ja naited
elust enesest (N)

- Fuusika- elektroonika

- Matemaatika - geomeetria
- Eesti keel- digekiri

- Inglise keel- tdlkimine

8. Omandatavad &pitulemused Iahtuvalt tehnoloogiadpetusest

Opilane saab omandada teadmiseid modelleerimise valdkonnas lisaks sellele saab ta ka 3D-
printimise kogemuse. Opilane saab praktilise teadmise kuidas robootika komponente ihendada.
Opilane saab teadmisi kuidas programmeerimiskeeles MicroPython robotit programmeerida.

9. Hindamine (hindamiskriteeriumid ja juhendid)

10. Nutika dpilastdo lthiiseloomustus, soovitused ja markused

Uurimist66 eesmark oli luua baasrobot ja dppematerjal, mis aitaksid opilastel
saada teadmisi robootika ja Micropythoni kohta. Kasutades Raspberry Pi Pico
mikrokontrollerit, DRV8833 mootori draiverit ja hc-sr04 ultraheliandurit,
konstrueeriti robot, mis on odav ja kergesti modifitseeritav vastavalt kasutaja
vajadustele. Too kaigus koostati dppematerjalid modelleerimise, ehitamise ja
programmeerimise kohta, et toetada dpilaste 6ppimist ja praktilist kogemust.
https://drive.google.com/file/d/TuEcwcKxW3PHjWb_sV_ItKyQwwOXXuUni/view




