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Minu kommentaarid

TEH4

Nipukorvpall

TEH5

Tagasitdmmatav (ndorist
iilleskeeratav) auto

TEH6

Piikeseventilaator

TEH7

Rihmaratta katse

2,00 €

Napukorvpalli dppekomplekt tutvustab dpilastele kangi
mehhanismi t66pdhimdtteid. Komplektis kasutatakse hooba ja
poordtelge, et visata pall korvi, aidates dpilastel mdista jou
llekande ja tasakaalu pdhimbtteid praktilise tegevuse kaudu.

Lihtne ja pdnev - korvpall kdib nédriga kinni ja hasti harjutades saab ka
palli labi rénga.

2,00 €

Uleskeeratav auto illustreerib mehaanilise energia salvestamist
ja tlekannet. Vedru lleskeeramisel salvestub potentsiaalne
energia, mis vabaneb liikumisena, tutvustades seelabi
Opilastele energia muundumist ja mehhanismi t66pdhimbtteid.

Vaga lihtne masin, mehhanismi saab edukalt kasutada agedama sdiduki
juures voi sedasama karakat edasi lasta disainida

4,00 €

Kahe vaikese paikesepaneeliga ventilaator demonstreerib
taastuvenergia kasutamist ja energia muundamist.
Paikesepaneelid muudavad valgusenergia elektrienergiaks, mis
kaitab ventilaatori mootorit. See aitab dpilastel mdista
paikeseenergia t66pohimdtteid, elektriahelaid ning
rohetehnoloogiate praktilist rakendamist igapaevaelus.

Too6tab - koostatav ka ilma jootekolvita

3,00 €

Rihmaratta katse tutvustab mehaaniliste siisteemide
t66pohimdtteid ja joulilekannet. Katse kaigus dpivad dpilased,
kuidas rihmarattad aitavad jdudu Umber suunata ja vdhendada
vajaminevat jdudu raskuste tdstmisel. See arendab arusaamist
lihtsatest masinatest ja tasakaalust.

Ei ole veel proovinud kokku panna

TEH8

Péikese ja patareitoitel
soiduk

500 €

See dppekomplekt tutvustab opilastele energia muundumist ja
hubriidsete energiaallikate kasutamist. Paikesepaneel muudab
valgusenergia elektrienergiaks, mis koos patareitoitega kaitab
s6iduki mootorit. Opilased saavad praktiliselt uurida
taastuvenergia ja akutoitel energia kombineerimist, energia
salvestamist ning selle tdhusat kasutamist likumiseks. See
arendab arusaamist rohetehnoloogiatest ja innovaatilistest
insenerilahendustest. NB! 3D printimise 6ppekoht - mootori
kinnitus on nipukatega - lase dpilastel Tinkercadis uus
mootorikinnitus disainida.

Too6tab - koostatav ka ilma jootekolvita

TEH9

Uss-robot

4,50 €

Uss robot auto tutvustab biomehaanika ja robotite liikumise
aluseid. Ussirobot jaljendab lainelist liikumist, kasutades
mootorit ja liigendatud segmente, mis liiguvad koordineeritult.
Opilased saavad praktiliselt 5ppida mehhanismi t66pshimétteid,
energia Ulekannet ja likumise automatiseerimist, arendades
seelabi insenerimdtlemist, probleemilahendusoskust ja loovust.

Tootab - lippab paris kiirelt - saab ka vdistlusi korraldada




TEH10

Késigeneraator

450 €

Vaike kasigeneraator demonstreerib mehaanilise energia
muundamist elektrienergiaks. Generaatori vantamisel tekib
liikumisenergia, mis muundatakse elektrienergiaks ja véimaldab
naiteks LED-lambi suttimist. See aitab dpilastel mdista energia
muundumise protsesse, elektriahelate toimimist ning
taastuvenergia praktilist rakendust, edendades arusaamist
fulsikaseadustest ja jatkusuutlikust energiakasutusest.

Tootab - saab téiustada, 3D prinditud osade lisamisega

TEH11

Sammuv robot

TEH12

Tuulejoul litkuv auto

350 €

kdndiv robot kasutab kiilgedel pdorlevaid "kasi" voi hoobasid, et
end edasi liigutada. Mehhanism p&hineb pddrlevatel hoobadel,
mis vaheldumisi tdukavad ja tdstavad roboti kere maapinnalt
Ules, voimaldades sellel samm-sammult liilkuda.See robot
illustreerib jdutilekannet, tasakaalu ja liikumise mehhanismi.
Opilased saavad praktiliselt 8ppida, kuidas poorlev likumine
muundatakse edasi liikumiseks, arendades insenerimdtlemist,
probleemide lahendamise oskust ja mehhaanika péhimdtete
rakendamist.

Libedal pinnal ei taha liikuda - saab &pilastel lasta méelda ja taiustada -
lisada kummi jms paremini h6drduvat kraami

3,00 €

Ventilaatori joul liilkuv auto demonstreerib aerodiinaamika ja
jouulekande pohimétteid. Auto liikumiseks kasutatakse
ventilaatorit, mis tekitab 6huvoolu, likates soiduki edasi. See
mudel aitab &pilastel mdista, kuidas dhuvool ja tdukejoud
mdjutavad liikumist ning kuidas mehaanilist energiat saab
muuta kineetiliseks energiaks. Praktilise tegevuse kaudu
saavad Opilased teadmisi energia muundumisest,
insenerilahendustest ja loodusjdudude rakendamisest.

Lippab péris kiirelt - 3D printimisega annab disainida lisada taha parema
tuulesuunaja + akki juhtimine?

TEH13

Paroollukuga karp

4,00 €

Kolmekohalise mehaanilise koodlukuga karp té6tab pdorlevate
ketaste mehhanismil, kus igal kettal on numbrid 0-9. Lukustuse
avamiseks tuleb kettad keerata digesse kolmekohalisse
kombinatsiooni, mille puhul kettad joondavad sees olevad
salgud, véimaldades lukustusmehhanismil vabalt liikuda ja karbi
avada. See dppevahend illustreerib mehhaaniliste slisteemide,
tépsete Uhenduste ja turvamehhanismide t66pdhimétteid.

Hea lihtne karp, kui pilu sisse freesida saab kasutada rahakassana. Koodi
saab muuta vahutades lukullilitit avamisele vastassuunas ja muutes koodi
sobivaks. Kirjelduses viga - kaant toetavad detailid ei ole kaasas plastist
vaid puidust.

TEH14

Kondiv robot

"

3,00 €

Vaike neljajalgselt kdndiv robot, mis imiteerib putuka liilkumist,
see tutvustab biomimeetikat ja mehaaniliste likumissiisteemide
disaini. Roboti jalad liiguvad , jéljendades putuka loomulikku
kdnnimustrit. Lilkumine saavutatakse mootorit ja hoobade abil.
See robot aitab dpilastel mdista, kuidas mehaanilised ja
elektroonilised slsteemid vdivad jaljendada loodusest parit
likumisviise.

Libedal pinnal ilmselt ei ligu




TEH15

Kéielronija robot

3,00 €

N&6ril roniv ja edasi liikuv robot, tutvustab jullekannet,
tasakaalu ja mehhaaniliste liigendite koordineeritud t66d. Roboti
"k&ed" haaravad ndorist ja tdmbavad keha edasi, jaljendades
ahvi haaravat ja tdmbavat liikumist. Mehhanism kasutab
mootorit, hoobasid j, et tagada sujuv liikumine. See
dppevahend arendab &pilaste arusaama biomehaanikast,
energia muundamisest ja mehaaniliste slisteemide disainist.
Praktiline t66 dpetab probleemide lahendamist, koordineeritud
liikumise mehhanismide loomist ja tdhusate
jouullekandesiisteemide kasutamist.

Tahab Ulitdpset kokkupanekut ja koostet - kded hakkavad muidu
Uksteisele vastu kdima - mui liigub vaga vilkalt médda ndori edasi.




